Steckerpositionen NECKAR

ANTRIEBSSYSTEME
Standardsteckerposition (9 Uhr). Pos. O Pos. 12
Zwischenpositionen sind méglich, mit (S :J)S.d)
Ausnahme bei Motoren der Baureihe G. andar
Pos. 3
Standardsteckerposition links (9 Uhr)
bei Motoren mit Getriebe der
Baureihen Z und M.
Pos. 6
Standardsteckerposition links (9 Uhr) Pos. 12
bei Motoren mit Schneckengetriebe Pos. 9
der Baureihen S 345, S 567, S 668 (Standard)
und S 769. Pos. 3
0s.
Pos. 6
Steckerausrichtung bei Blick auf
den Sted(er Stecker Pos. 3 Stecker Pos. 6, 9 und 12
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